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_M_INF.GABINETTO.REG DECRETI.R.0000282.13-06-2017

.tccmu aih ail acwriamcnlo ed a} nlev'amenlo dutom'atlw

mc dt urco!azmna,

che dlsclplma i hmm dl vcloaih,

;@el_ decr;.o,__dei Presidente dela Rf:pubbhca n, 495 d:,l 1992 o

VISTO 1
"Approvazmnc d1 promupl di- 1pparecclualun, per Facceriamento dell'ossuvanm dei
llmll! dx vdocita ioro moduhl’i ‘di impiggo's

' 2{}1 dcl du.rclo Ieg:slalwo . 285 ds..! 1992 che _dlsqlplma i'z

oni
r 9]_u_gho'2(}10 n, 120, :
V]Sl‘l; in; parﬂcola il comma I bis del ichiamato-articolo 201, chc ulcnoa soﬂo fe
lettore da a)ag bzs) i asi in cul non & necessiria la wmestamone unmedmla della

vmlazmne*_ ed i commi 1 ter ¢d | quater, che prevedono chie peri casi solto e leltere =
) € 'rs) WiE é nccessarla la presenza dugh organi di polma stradale qualow S
¢ venga medidnte nhevo con apposm dlspnsmvx u apparecchl'ulurt.,.-: "

VISTO lnruco!o 4 dul dwmo legge ’J{} gingno 2002, n 121, convcrltm, con
imodltlbazmm, m,ila legge 1 agosto 2002, n, 168, che’ individua le llpologle di strade

. lungo le: quah & powbnle foblltldl‘c il rilevamento a distanza e in modo automatico, tra o

ecretn dei Mnuslm dcl Iavou pubhhor 29 otmbm 1997 reumtc :
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~ Palro, | dc]lo v:oia/mm 'ﬂle norme dl comportamcnlo '*dz'-cul all’ arucok) 142 del __:: e
du:rclo leglslalwo 1. ; - R
VIST() I‘aruj'

temtona c del .mzm,, delle infrastrutiure e dei trasporti, del lavoro e delle l’ohlmhe_ R
16 'dull’mlruzlunc dcll‘umversua deiln mcma, deila Divee

': dcll arllcolo~4 dt.]la leggu 23 lug _09 0. 99 : T
VlS I1gli atti _di indirmo n 1701 1066 n; . 1/01 116, approvau dalla Camera du deputatl o
'm,lla sedula-dél 28 gennmo 20]6 () awolu dal (mvemo, IR
CONSIDERA’I_O che- in attesa della modlﬁca dcll amcoio 45, Cnmnm 0, del dccrcto_ I
ieglslatwo n. 285 dcl 1992 si:rende oppommo ‘dare comungue auuanonc al dlsposto S
'della sent'enza' li. 11372015 dulia Cur!c Cosl:muunale; =
_'(,ONSIDERATO che in sede di approvazione del protolipo delle appareuchmtmc per

e' POllllﬂh@ agrlcalc ¢ forcstah, dell’ anﬂncntc ¢ della lutela dcl R
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cdi Slalo, : S
'SI*NTi[O il paﬂ,re della. Assemblea -generale del Consiglio .s,upermre du lavor;_ e

“Tutti i decreu di approvizione del profol
_modlﬁcau (.Oﬂ l’agglunl'l del %gucnle puiodu | presenle dmposllwn/snslc,um, per

;mcdésnmr:ﬁ S g
‘SFNI]TO I’avv:so dcl Mmlslem dell’mlerno d\e, m sensx dell’arhcoio !l, Lomma ’3 R

puhbllm Lsprt,ssa con volo n. 19; reso nell’adunanza del 21 aprite 2017;
DECRETA

‘Articolo 1

: _'_:Ngilc more delia emanaaunc di speuﬁcht, norme - per -la omologa?lonc ai sensi

delt! 'lrncoio 192, commn 1'¢ 2, del decreto del l’rcsndcnlo dclla RL[)libbllCd n, 495 del
1992, dei di‘ipOSlllVl, delle app'lrecchmlure ¢ dei mezzi tecnici per 'accertamento delle
vnoiaaiom dei limiti- massum di veloeitd, si pf(}u..de afla approvdzmm dul promllpo ai
smst deil’amcolo 192, comina 3; del decruto sopra richiamato. :

Arhcolu 2
ipo, ove non gii prevmo devono mtender%l
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ito delly, violazioni del limiti massimi:di velocita, deve essere soltaposto a
1 .

_ijchj_é'_di fu'nz-iongt_l_i_i_;‘a'_ - __'ammra con cadenzi 'a!_taienp__gnhq;:lq._ N

Articolo 3 : s
"'esegune l approvazmm. del proloupo e le vmmhc permdncha. dl_’;.: '

k "nel]’Allegam hb. t:osl:tumce pﬂt‘lb mtegranu. dcl pm.cnte decrum.

Arlicoio 4

f-dul prulollpo ai sensi dclf’arhwlo 192 wmma 3 dpl du:reto dd' -
iauhbhcq 16 dlccmbm 1992, n..495, ovvero mm sia: slala escgulla o
; ﬁla pmm,dura d: iaralum, ‘_ subordmato alla csccuzmm, con csuo_

B . . del 'pr sente dccrem me il nwdwmo lermmw dcl permdu prcucdcntc.

presente. decreto sard ‘pubblicato nella Gazzetla Ulticiale della Repubblica
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ALLEGATO -
Capo 1 S

Generalita

_;1:1 ‘Al finl delle presenti disposizioni il termine "disposutivo

- ._:-;:intendf__:':_com“ :sinonimo del- termini apparecchlatura“'e "mezzo- iecmco" iI
"__’?'.termine" “sistema" Si mtende come insieme operatwo di plu dispositw! I_

'(n'el Seg”"" “Regolamento") Oftre :a quanto pfescntto nel seguuto !: g

dlsposttiw e i sistemi deyono rispondere -alle. normative di settore per Ia N
_speciﬁqa categona di strumenti o funzioni in quanto applicabili.

1_ 2. ESS| possono essere approvali per il funzionamento ln modahta o

-_':_-_|stanta ea (mlsura della velocita istantanea, puntuale o su psccola base),'
- opp
-possono inoltre essere approvati anche come idonei al nlevamento in caso di

ln modallta media (musura della velocita media su base estesa)

3passagg|o_contemporaneo di piti veicoli. La procedura di approvaz;one del

prevede ‘anche verifiche di taratura e verifiche di funzaonahté da
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ﬁ_;-‘fasegu;rsn anche congiuntamente
) - nel caso d| _misura del!a velocsté |stantanea

nmonahta

| _':_3-‘ Sul prototipo per I.a fu

res __‘necessan datle condizioni locali di :mplego
" nel caso di misura della velocita istantanea:

o= sing olo drspos:tnvo nella sua configurazione invariante, che concentra in sé AR

nie ssenziail tese al rilevamento dell’ lnfraz:one.
~ b)" nelcaso di misura della velocita media:
e ;':__*'"ngolo modqu ne!la sua configurazione invanante. costatuito dai dwerSi

assolventl alle diverse funzioni cui & destmato replicab;le

__prova one.. ivi compresa ia descnzmne del software pred|sposto per »

ce 'amento delia wolazione, ed ognl allro elemento. ri{enuto necessano dal -

5.;.p_§tlo,_:Qhazdi.fu_nz.lqnahté & di taratura di cui-al Capo2.

__sposnwo [} mstema in uso dovranno essere esegulte Ie venf’che _ RS
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Capo 2

Verifiche iniziali e periodiche

s'm dena nofma: UNI CEl EN ISOIEC 17025 2005 (e future S
labaratorl di taratura accredltatl da ACCREDIA o da altre .

Le Verlf che ‘di taratura in fase di approvazione, de! prototipo o
. 'ssere esegulte da Soggettl terzi accreditah secondo quanto prescnﬂo"' TR

'___'_'.ﬁ'quanto prescmto al punto 22 Nel caso in cui non nsultassaro accredatau_f_"-"
o scg__ :_ﬁl terzi le verifiche di taratura in fase di approvazione possono essere-f -
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e _eseguite_ anche da .produtton o

R :'Pres itto al punto : "2' e’,le: .Perazioni di taratura svolte in occaslone d| una T

T SR A it SO

' :.___"':;riferimento secondo quanto prescntlo dal Capi 3 e 4 Per i d:sposntiw e i
*s;stemi g:a zn serwzso per i quali & gia Operante una procedura di venf‘ ca _
' la venfica di funzacnahté e la taratura secondo le presentl

successivaialla pubbhcaz;one del presente atto. |
: | 2 5 Nel corso ‘delle venf che di funzionalita (mima!l e penndzche) :
-l,'deve essere valutata la .capacita del dispositivo. o del snstema a. formre -
iindlcazuoni attendtblll ed utilizzabili da parte degli organt di pohzia stradale
' "nd_izmm di normale |mplego su strada aperta al pubbltco passagglo,

hde ‘quanto _rescntto dal Capo 5.

2 T Qualora e verifiche ditaratura o ds funzionalita, ﬂspettivamente :
in fase di approvazione del prototipo o nel corso delle vertﬂche iniziali o
_ penodlche abbiano dato esito negativo, i dispositivi o i sistemi.non possono
| _essere approvati ovvero devono essere posti immediatamente fuon sarvizno, : e
per essere successwamente nprtstinati a cura -del produttore. __oWero da |

_lll_zzalon purché accredltah secondo quanto_-:"'... e
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_-soggetto ;a'_-.'cib?abilttata e sottoposte a nuova venﬁca (mlzsale o penod:ca a_’ - _:' |

i a!emenh della conf;gurazione mvariante del duSposmvo 0 ssstema essenzlah
ai- ﬁm della misura, 8 qualora ‘sorga il ragionevole dubbio che gIE stessr non

2] ;‘ai servizio.

_ 28 Gl uliizzatori dei dispositivi o dei sistemi. nmp;egat,' i
'::neli accertamanto delle. violazmm dei limiti massimi di velocita, e i’ soggetti: Q . B
-mtestatan de| reiahvi decrett di. approvazione, devono mettere i faboraton du e

"-.‘Incaricatl delle: ‘verifiche di taratura (iniziali e penodnche) nelle-__. "

o .:icondizr _nl’di poter eseguire le verifiche stesse,

Capo 3
‘Taratura del dispositivi operanti in modalita istantanea
(puntuale o su piccola base)

3. 1 Per i dispositivi che: rilevano la velocita lstantanea le venf che dl .
taratura devona essere eseguite su un campione di ri!evamentn di veiocua_ S

uniformemente distrlbum da 30 km/ora a 230 kmlora (oppure net campo di g

5 0.di __t|iizzo del d|sposmvo in verifica), utilizzando msteml di mlsura di' o

nfenmento .- -Inf' "grado di tarare con incertezza éstesa (con probabihta di ”
i ' copertura al 95%) non superiore allo 0,5% per velocita superiorl a 100 kmlh ] e _
.'a 05 kmlh per velocita fino a 100 km/h. 1 sistemi di misura di rsferlmento .

devono garanttre la riferibilith metrologica al Sistema Sl delle unita: di misura |
-3 2 Le verifiche- di taratura in fase dl approvazione del protoupo e

-_quelle muzfali devono essere effettuate su pista o su strada non apeﬂa al
pubblico passaggio le velocita del veicolo in transito (oggetto d| misura. da

parte del pro,t_ptiPQ) devono essere distribuife uniformemente fra i 30 ,Ismlh ei
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E;"2230 kmlora con mcrementl tra un valore e l'altro. prefenbllmente non supenorl
al 20"'kmlh l| numero totate dei rilevamenti. deve: essere compreso fra un.
- mini 0jdl 100 ed un massimo di 200. Per le verifi che di taratura perlodlche

"",Iia Iniziale, il numero. totale dei ntevamenll puo essere
0 tra un :'Ihlnlmo di 50 ed un-massimo di 100. .

) 3 3 Le verifiche di‘taratura periodiche successiva a. quelia lmzuale

-' :—.;..-;'-devono essere effettuate nel luogo di installazione nel caso di dlsposm\u

'lmenlo devono essere posnzmnaﬂ in modo da eseguure !e misure |n un
to o in- una zona comcndenti o almeno in. punh molto pross;ml fra Ioro I

5 ” 3 5 Le vertﬁche di taratura successive a quella inaziale, esegutte da L
| f-;laboratono accredttato come Indicato al punto 2. 2 possono ‘essere

: _feffettuate anche med:ante simulazione di passaggi di veicolt a varie veloc;té i -
snstema d| nferimento deve essere. in grado di generare velacuté tra i 30 kmlh |

10
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'ore rispetto al s:stema di misura d| ufenmento non supenore L

Verifica mtzuale | Verifi che succassive

Fmo a - Oltrei " Finoa. Oltre'i

l!emasure 1kmh | 1% 16kmh | 1,5%

: oni del punti 36e 3 78l considerano soddlsfatte qUando

per la verifica mmale

"__~ i rapportl calcolatl ristiltine compresi fra 1,030°e 0,970, ovvero gli. errori tra

-'_Venf ica. d| taratura in fase di approvazione del prototipo e d| taratura mmale L :

'. ."Tabai!a1 Errorl masslmi sulia indicazione del dispomﬁvo (modailté istantanea) S

| _100kmh | 100 kmih __100 km[h 100 kmlh ';j
Smgola%mnsura T 3kmm | 3% | 4kmh | 4%

38 -~ Utilizzando tutte le- cifre significative fornite o ntevablh dal
/o sottoposto a verifica, e quelle fornite dal sistema di- misura d
imento arroiondate come prescritto al punto 3.4, si procede al calcolo dei S
e rapporto tra la misura fornlta dal dispositivo e guella dek ststema di mlsura dl_j
nfenmento. _arrotondando la terza cifra depo Ia vrrgola owero dell errore

T




3 0 kmlh e +3 0 km/h per ogni singota misura; : S
' '.'_f-_;_'la medla d| tum | rappom calcolan sia compresafra 1,010°e 0, 990 owero dl

Capo 4.

“Taratura del sistemi operanti In modalitd media
(su base estesa)

-:_basso necessano per Ia venﬁca della percentuate consent:ta comunque non o '
_'-rsupenore a1 massiml dz cui ai puntl 3.2, 33,0 3. 5 In nessun caso |errore

_ '\"_""consentiti vengono superat: i Iimm di cui al punti 3. 6,3.70 3 B I‘approvazione‘
- :del prototlpu é respmta ovvero il dispositivo non & idoneo all'impiegc .

R 4 1 Peri svsteml che rilevano la velocita media, le venﬁche di taratura _ i
devono' valutare Ierrore di indicazione della velocita (come rilevata dal snstama SR b
'__glé installato suila tratta) utilizzando un sistema di misura di. nfenmento che__' G
gara "'tIsca Ia rifenbllita metrologlca al Sistema S| delle umta cil mlsura con i

z ,,__.f_:__,?____esa {con probab;lita di copertura al 95%): non’ supenore ailo o

2




T

g ;nelle _enf ich

: -_-'corma d| _marcna pit a destra quando ¢i si trova sill lato destro ® 8L |
inistro d ﬁ*@a}_?cﬂréia' piu a sinistra quando i si trova .sul.;l'at.c..'sm,s_,fr_o._ a

EERU S P

- 5?6""'P'e'r.f\_'l'ﬁéjlfdé_i__té'su'perior_i_;a_ 100 km/h, e a 0,5 km/h per VeiQ'cit_é]ﬁﬁq a 100
| ﬁ.f-_-*kmlh

__':ndiretto_attraverso |a taratura: — . .
) della Iunghezza della base intercorrente tra fe. due stazsonz o
' :':;'f_f:;nlevamanto in mgresso o In Usclta del sistemia oggetto di verif ical (come,'-'_-_}'-.

_.._.f}:'definita_’"'1_'punto4 3), 6 . SR
~b)  dello sfasamento temporale tra i riferimenti locali di tempo deﬂe-___._-’-" e

. preferibilmente con T'asse del campo di ripresa delle eventuali telecamere

4 2 _Ne!la_ venﬁca di taratura’in. fase di approvazuone del protohpo e '_
'taratura mizgali il mstema di -misura di rifenmento deve-_-'-if".
. permettere dl Va}utare Ierrore di mdlcaznone della velocita media m modo s

"'210ni di rilevamento in ingresso e in uscita del mstema oggetto [T e

S :_;’}:4.:'3” - La !unghezza della base di cui al punto 4. 2a) é def mta dai RE
'- ;_:'mtmmo sw!uppo geometrsco della’ tratta computato fungo il bordo destro deila'__-'__-_.__*_ B
"bordoff

.'-':dal numero di corsie e dal verso di percorrenza come__ s |

fsche __alioamente rappresentato .in figura. Gli estremi della base devono
';_'ﬁ'essere mdwiduati anche mediante nferimentl fissl, e comcidere'
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